TECHNISCHE

5. Lehrmaschinen und [ pisss

DARMSTADT

Lehrautomaten

Institut flr Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 1



Gliederung A s
9P~ DARMSTADT

5. Lehrmaschinen und Lehrautomaten

. 5.1 Lehren als Steuerung und Kontrolle des Lernens

. 5.2 Programmierte Instruktion

. 5.3 Intelligente Tutorielle Systeme

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 2



Gliederung

TECHNISCHE
UNIVERSITAT
DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Lehren

Kontrollieren

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 3



Gliederung

TECHNISCHE
UNIVERSITAT
DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Lehr-Algorithmus
(Grundform)

A- L —):Lz 4

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 4



7)) TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als Lehr-Programme Ohne
Steuerung und Lernerfolgskontrolle

Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte

Instruktion Aﬁ Infy | == | INf5 | mudp | Inf3 | = | Infp, —)Z
5.3 Intelligente - ' : ! )
Tutorielle Systeme

Typ: Lineare Fuhrung

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 5



- TECHNISCHE

Gliederung UNIVERSITAT
DARMSTADT

5. Lehrmaschinen

und Lehr-

automaten Inflo Inf12 Inf13 : Inf14
5.1 Lehren als

Steuerung und

Kontrolle des

Lernens Infg Infg Inf- ' Infg | Infg
5.2 Programmierte

Instruktion
5.3 Intelligente |

Tutorielle Systeme A—) Infy | =>| Infy | =% | Inf3 | =>| Infy |—> Z

Typ: Verzweigte Fuhrung

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 6



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Typ: Verzweigte Flihrung

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 7



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

Lehr-Programme mit
Lernerfolgskontrolle

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte é Inf % Abfr ﬁ

Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Lernschritt bei programmierter
Instruktion

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 8



TECHNISCHE

Gliederung {7//=\ UNIVERSITAT
77 DARMSTADT

<
§,\E-j )

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Abb. 4. Einsatz der Autotutor Mark II-Lehrmaschine in einer Klasse (Army Apprentice-
School).

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 9



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

_H ('-'ll *,’irl,")) -, ’1'
H(OWD) k-7

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 10




TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-
automaten

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des é Inf é Abfr q

Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente

Tutorielle Systeme o .
Lernsteuerung bei linear programmierter

Instruktion

Institut fir Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 11



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen
und Lehr-

automaten
Inf |=—p| Abfr | e—————— | [f |e— Abfr

5.1 Lehren als
Steuerung und T
Kontrolle des
Lernens |

5.2 Programmierte ) Inf ) Abfr )

Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

Lernsteuerung bei verzweigt programmierter
Instruktion

Institut fur Allgemeine Padagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 12



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen

und Lehr- INf,, | == | Abfr | s— | 1nf_ == | Abfr
automaten

5.1 Lehren als T
Steuerung und a) |

Kontrolle des

Lernens — [N | ) | ADfT | —

5.2 Programmierte b) I
Instruktion

5.3 Intelligente ’l' _
Tutorielle Systeme Inf,, | == | Abfr | =———— | Inf,, | == | Abfr

Verzweigungsvarianten gemaf Fehleranalyse
oder Lerntypus (adaptive Lernprogramme)

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 13



_ TECHNISCHE
Gliederu ng UNIVERSITAT

DARMSTADT
5. Lehrmaschinen Fachdisziplinen L[e):-:atill-:;:(rfie Lernpsychologie

und Lehr-

automaten l‘ ¢

5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des Wissens- Katalog von
Lernens Basis Lernertypen

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle
Systeme

A-=> L oL 5L 5L >/

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 14



TECHNISCHE
UNIVERSITAT

Gliederung DARMSTADT

5. Lehrmaschinen

Adaptivitat von ITS

und Lehr-
automaten
5.1 Lehren als reales
Steuerung und Lerner- Eziifgy\g;nn
Kontrolle des verhalten
Lernens

5.2 Programmierte
Instruktion

5.3 Intelligente
Tutorielle

Systeme Modifizierung der

Scannen Vergleichen Diagnose Lehrstrategie

e ——

Institut fur Allgemeine Pddagogik — Bildung und Technik | Prof. Dr. Werner Sesink | 15



TECHNISCHE
DARMSTADT
5. Lehrmaschinen - ; -
und Lehr- Zahl der Auflosung je Tiefe der
automaten Parameter Parameter Typisierung
5.1 Lehren als .
Steuerung und 1 2 (= 1 Blt) 2
Kontrolle des
Lernens 2 4 (= 2 Bit) 16
5.2 Programmierte
Instruktion 4 8 (= 3 Bit) 65.536
5.3 Intelligente
Tutorielle 10 4 (= 2 Bit) uber 1. Mio.
Systeme
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