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5. Lehrmaschinen

Zahl der Auflosung je Tiefe der
und Lehrauto- ..
maten Parameter Parameter Typisierung
5.1 Lehren als
Steuerung und
Kontrolle des 1 2 (: 1 B|t) 2

Lernens

5.2 Programmierte

Instruktion 2 4 (: 2 B|t) 16

5.3 Intelligente
Tutorielle Systeme

4 8 (= 3 Bit) 65.536

10 4 (= 2 Bit) Uber 1 Mio.
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